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1 - INTRODUCAO
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Vista de satélite do Aeroporto de Chicago, IL, EUA (ICAO KORD) em 2013. FONTE: Programa Google Earth
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MOTIVACAO:

Complexidade geometrica do lado aéreo:

09:07:33

Analise operacional de um cenario;
Analise dos impactos dos padrdes de projeto;
Otimizacao geometrica;

Otimizacao geometrica associada a capacidade.
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1 - INTRODUCAO

OBJETIVOS

Metodologia de desenho da geometria do lado aéreo:
= Terreno (topografia e limites internos e externos);

= Consideracao da natureza espacial;

* Parametrizacao

Implementacao:
Robustez;

Desempenho;
Flexibilidade
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1 - INTRODUCAO

ESTRUTURA

1.Introducao;

2.Geometria do aerédromo;
3.Softwares relacionados;
4.Modelagem;

5.Aplicagao ao caso do SBKP; e

Conclusoes e continuidade
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3 — Softwares existentes

ArcGis
Funcionalidade / caracteristica _ Aero  path Obstacle for
3DAAP ™! Surface Aviation
Turn 3D Planner
Planner
Airports

Andlise de docagem e leiaute da area da rampa v v

Andlise de jet blast v v
Anadlise de superficies de prote¢ao ao voo

Andlise e dimensionamento de sobrelarguras
Analise da linha de visao

Gerenciamento do ALP (airport layout plan)

Andlise de separacgoes e folgas em solo
Otimizagao do leiaute
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4 — CONCEPCAO DO MODELO

Linguagem Python:

linguagem de alto nivel, interpretada e multiparadigma

Bibliotecas utilizadas:
*Matplotlib;
="GDAL ogr e osr;
=Scipy
=*Simpy
=Simplekml
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Projecao no plano topografico local:

VERTICAL
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FONTE: NBR 14.166: 1998.

FONTE: Notas de aula. Disciplina PTR 5003.
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FONTE: (LI, ZHU e GOLD, 2005)
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FONTE: (P.V. AUGUST E Y.Q. WANG,20--)
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Geometria

Componentes fisicos e
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protecéo passo2.2

Bibliotecas:

GDAL

|
B Biblioteca:
Sympy

LEGENDA:

Depende do module associado

Depende do script associado

Cenario

v

Numero e
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aeronaves

Geometria
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components fisicos e
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protecédo
A

Resultados

geometria

Conflitos de
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Biblioteca:
Simplekmi
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Visualizador KML

Graficos 2D e 3D
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I
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4— CONCEPCAO DO MODELO

PROPOSICOES:

"Obgeo=[[x1,X2,xn],[Y1,Y2,Yn],[21,22,2n],{'|abel":'"nome’,color=(z,0,0)}]

Pontos _ | inhas

%

Setobgeo=[[Obgeo01],[Obgeo2],[Obgeon],{label'=‘set1’}]

Nestset=[[SetObgeo],[SetObgeo:],[SetObgeon]]
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“Image @ 2045 CNES . Astrium
image ©.2015 DigitalGlobe

~Google earth
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Data das imagens: 4/20/2014  22°59:43.96"S 47°20'29.88"0 elev 610 m  altilude do ponto de visdo  6.81 km
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Rotac&o no plano xy!

Rotac&o no plano xz!
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A

Deslocamento no eixo X
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5—-TESTES DO MODELO

Dados da Space Shuttle Topography Mission (SRTM) Software QGIS
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5—-TESTES DO MODELO
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Pista 1 e B L
analysing conflicts... =l | f-L EEee
Conflict Detected at runway in point nose B - B
Conflict Detected at inner portion of runway strip in point no§"é‘“\-\h_m“\\_\
Conflict Detected at inner portion of runway strip in point wingtipright T
Conflict Detected at inner portion of runway strip in point wingtipleft

Conflict Detected at
Conflict Detected at
Conflict Detected at

aicraft {"orientat

ion':

inner portion of runway strip in
inner portion of runway strip in
inner portion of runway strip in

0, 'colour': (1, 0, 0), 'label': 'A320', 'shape’: 'linestring’, 'alpha’: 0.3, 'line_style': 'a’}

point vertical _tail
point htailright
point htailleft

Time for generating operational scenario componente(s) 105.532766819

analysing conflicts...
aicraft {'orientation": O, 'colour': (0, 1, 0), 'label': 'B747', 'shape': 'linestring’, 'alpha’: 0.3, 'line_style": 'a’}

Time for generating operational scenario componente(s) 120.05666399
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5—-TESTES DO MODELO

Pista po. dec.
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CONCLUSOES

v" Linguagem Python e suas bibliotecas;
v' MDE atraveés da rede TIN;

v' Transformacdes de coordenadas +kml;
v Geracdo de geometrias; e

v Analise de conflitos
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CONTINUIDADE

v"Incorporacao das demais superficies do Anexo 14 (portaria 957);
v" Analise de obstaculos;

v Representacao de pistas de taxi e suas areas de protecao;

v Gerador de cenarios (geomeétricos e operacionais);

v" Resolvedor de conflitos;

v'  Gerenciador e otimizador de cenarios

v Testes de tempos e estabilidade.
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